Tabelle I: Formeliibersicht fiir lineare Bewegungen

3 unabhéangige GréBen 2 unabhéangige GréBen
a) Beschleunigung b) Weg c) Zeit d) Anfangsgeschw. e) Endgeschw. f) Durchschnittsg. | g) G.-Differenz
geSUCht i a As At Vvorher Vnachher Vi Av
unbeteiligt As=s5,—5, v,=v,—Av v,=v,+Av y :V,,+Vv Av=y,—v,
! v,=2v, —v, v,=2v, —v, " 2
(1
Zeile: — Grundgleichung 1
As=At- ¢} ¢}
a Formeln ohne a ’ vv;"_v A=ls_2:4 y =248 p=2.85_,
Spalte: A Vvt A U AL _A4s
Formeln fiir a 2 "At
2
Grundgleichung 2 Ee”e: o
ormeln ohne As Av_v,—v,
As a=4v Spalte: At:7: v,=v,—a-At v,=v,ta-At Av=a-At
At Formeln fir As
(3)
., . Zeile:
At a="Y Ag=2n W gorrre.ln ohne At vv:i\/vz—ZaAs v,=t\|vi+2a-As
2As 2a pa te:
Formeln flr At
4)
Zeile:
oV, As IS v, 24 s Formeln ohne vo _As 1 geht nicht geht nicht
Vo a=+2—= AL As=v, At—sa-At Ata,b=+;+\/(; ~=, Spalte: VaT 4, T @At ohne v, ohne v,
Formeln fiir vo
(5)
Zeile:
L As v, o 1, v, N o245 _As 1 Formeln ohne v; geht nicht geht nicht
Vi a=2 AL 2 At As=v, AH‘Q“ At Atu,b:_;i\/ 7 P ar 2¢ At Spalte: ohne v, ohne v;
Formeln far v,

Dynamik_Formelsammlung.odt

© www.ulrich-rapp.de

11.12.10, S.1/1




